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Curso:  
Engenharia Mecânica  

Núcleo Temático: 
Sistemas Computacionais  

Componente Curricular:  
Controle e Servomecanismos II * 

Código do Componente 
Curricular:  

Carga horária (horas - aulas semanais): 4  (2) Sala de aula 
(2) Laboratório            
(0) EaD 

Etapa: 9ª 

Ementa: 
Ampliar o conhecimento na área de controle de sistemas lineares, com estudo de 
aplicações voltadas principalmente para sistemas elétricos e mecânicos. Será usada 
intensivamente a linguagem Matlab para simulação de sistemas bem como equipamentos 
de simulação ECP. 
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