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Ementa:

Transmitir o conhecimento bdsico da area de controle de sistemas lineares no tempo
continuo, com estudo de aplica¢gdes voltadas principalmente para sistemas elétricos e
mecanicos. Simulacdo de sistemas com a linguagem MATLAB. Modelagem dinamica do
comportamento de sistemas lineares de parametros concentrados com coeficientes
invariaveis no tempo, envolvendo plantas e controladores. Estudo dos modelos de estado e
de entrada/saida, e de avaliagdo do desempenho de sistemas no dominio do tempo e da
frequéncia baseadas nas técnicas de analise da estabilidade de sistemas.
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